货物类/服务类项目 采购需求信息填报表
	采购项目名称
	机器人柔性装配子系统

	预算金额
	92.24万元（人民币），最高限价90万元（人民币）
	采购方式
	□公开招标  ☑快速采购 □其它(      )


	付款方式
	合同签订后一次性付款
	
	

	交付时限、地点
	交付时间、地点：合同签订后60日内完成安装调试，交付至哈尔滨工业大学一校区8号楼智能制造综合实践实验室
服务周期/频次：终身服务/每年至少服务两次

	质保期
	整机质保5年，终身维护（每年至少服务两次），核心部件（机器人）终身质保，服务范围包含所有故障形式

	评审办法
	☑综合评分法         
□最低价评标法


1. 采购标的需实现的功能或者目标：
使用场景：面向高校机械工程、机器人技术、智能制造等专业实训，支撑航空航天复杂结构件模拟件、汽车零部件教学模型、3C 产品异形组件教具的柔性化打磨与精密装配实训，适配课程实验、毕业设计、学科竞赛及科研项目等多样化教学场景，兼顾模块化拆解教学与全流程实践训练。
功能需求：需具备多机器人动态协同作业、视觉识别与力控反馈融合、工艺参数自适应调节、产线智能排程及全流程质量追溯功能，实现类生产环境的教学实践内容。
2. 采购标的明细（名称、数量、单位）：
	标的名称
	数量
	单位

	机器人柔性装配子系统
	1
	套


3. 需执行的相关政策合规要求、执行标准和规范要求：
需执行《中华人民共和国民法典》、《中华人民共和国政府采购法》等有关的法律法规。
提供的货物应符合合同约定的品牌、规格型号、技术性能、配置、质量、数量等要求。
4. 供应商资格要求
需符合《政府采购法》第二十二条要求。（具有独立承担民事责任的能力（法人/组织/自然人）、良好商业信誉与健全财务制度、履行合同所需的设备与技术能力、有依法缴纳税收和社会保障资金的良好记录，前三年内在经营活动中没有重大违法记录。）
5. 项目技术/服务要求
	序号
	设备名称
	技术要求和主要参数
	数量

	1
	scara机器人辅助装配单元
	臂展≥400mm
负载≥3公斤
精度≤±0.02mm
本体重量≤16kg
平均功耗≤0.4kW
	1

	
	
	支持2D视觉定位，视觉算法开源，可编辑，易维护
支持三点示教/直线圆弧插补
具有标准法兰接口，便于安装和固定，具备可视化编程条件
	

	
	
	★提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	2
	scara机器人末端执行机构
	采用快换机构，零部件装配辅助夹紧，配有末端检测传感器
	3

	
	
	满足不低于9种物料的快速抓取
	

	3
	模块化装配台
	模块化拼接设计（可扩展至≥2400×1600mm）
静态负载≥500kg
动态负载≥50kg
平面度≤0.05mm/m²
智能识别系统：存储≥16组夹具参数
	3

	
	
	具备螺钉锁付功能及其配件，满足不低于3类产品，12种零部件的装配要求
	

	4
	协作机器人装配单元
	负载≥7KG
工作半径≥900mm
工作温度：0-50℃
重复定位精度：≤±0.02mm
具有标准法兰接口，便于安装和固定，具备可视化编程条件，具备离线编程功能
	1

	
	
	★提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	5
	协作机器人末端执行机构
	负载能力≥1KG
末端执行机构自重和工件重量≤7KG
具备快换功能
	3

	
	
	兼容多种不同工件的抓取，满足不低于12种物料的抓取、摆放
	

	6
	打磨力控单元
	柔性力控打磨单元，力控精度不低于1N，重量不超过4公斤，满足不低于三种产品的力控打磨要求
	1

	
	
	★提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	7
	协作机器人打磨单元
	协作机器人：
负载≥12KG
本体重量≤50KG
工作半径≥1200mm
自由度≥6
重复定位精度≤±0.04 mm
	1

	
	
	★提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	
	
	六轴工业机器人：
最大半径≥560mm
重复定位精度≤±0.02 mm
标准负载≥4kg
本体质量≤24 kg
噪声水平：≤75dB(A)
防护等级：不低于IP67（防尘防水）
	

	
	
	★提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	8
	测试平台
	适配各子系统承载、固定要求，
需与零部件打磨工艺匹配，兼容3种以上不同工件的固定锁紧。
视觉定位：3D相机，能够识别处理点云数据
工业相机像素：≥500万
光源：环形LED
识别算法：包含控制器+光源+软件+模板匹配+几何定位，视觉算法开源，可编辑，易维护
	4

	9
	机器人打磨单元平台
	尺寸≥1200×1000mm
静态负载≥500kg
动态负载≥80kg
平面度≤0.05mm/m²
包含零部件加紧工装，可适应至少3种产品。
	1

	
	
	除尘系统
处理能力：额定风量：500-1200m³/h
最大负压：-3至-5kPa
吸风口风速：8-12m/s
过滤效率：初效过滤（G4）效率≥90%
噪音控制：运行噪音≤75dB(A)（1m距离）
三级过滤：HEPA+静电除尘+活性炭吸附
风量智能调节：0.1m³/min精度控制
耐腐蚀性：普通碳钢喷塑
移动性能：万向轮+刹车装置
	

	10
	成品输送平台
	输送长度不低于2000mm，承载重量不低于30公斤，可调速，带有急停控制功能，张力检测
半成品零部件仓储货架
成品零部件仓储货架
直角坐标机器人出入库模块，具备码垛装盒功能
	1

	11
	控制柜
	1、适配小型智能制造系统
2、柜体厚度≥2mm
3、吊环数量：≥4个
4、防护等级：≥IP65
5、配备冷却及照明，安全开关
6、具备ethercat、modbus等标准通讯接口，具备标准电源接口，方便扩展，系统要与原加工制造子系统协同工作
	1

	12
	电子围栏
	输入：AC100V-240V 50Hz；
[bookmark: _GoBack]输出：DC24V  2A
安全防护，报警断电
安全光幕：打磨和装配单元
	1

	13
	模块化生产线总控系统
	PLC+低压控制系统+安装调试
	1

	
	
	机器人离线编程软件
	

	
	
	控制系统工控一体机，具备装配环节生产管理系统（MES），与原加工制造子系统软硬件联动，能够大屏展示
	

	
	
	★工业机器人数字孪生软件，提供本系统的工业机器人的数字孪生内容，提供不低于10项可验证的教学案例库及配套教学工具，包括但不限于实验指导书/仿真模型/代码示例等，满足实际教学应用
	

	
	
	与本系统相结合的智能产线仿真案例不少于4个
	

	
	
	具备基本的实验室文化建设内容
	



6. 项目实施要求
供货安装方案
供应商提供的“供货安装方案”包含但不限于货物包装、储存及运输方案（须含设备运输过程保护措施）、供货进度安排等内容。
技术培训方案
培训方案全面合理、针对性强，培训时长能够满足采购人的需求。
售后服务方案
供应商应结合本项目采购需求情况及采购人实际情况编制售后服务方案，方案中应包含售后服务人员安排、售后服务响应时间等内容。
7. 验收方式
设备连续运转72小时无故障，系统总体指标验收：机器人末端工具位置精度≤±0.05mm，能够准确实现所有零部件的装配过程，零部件装配精度误差≤±0.05mm，装配成品一次合格率≥90%；如响应指标优于对应验收指标，则以供应商响应文件中的技术参数进行验收；所有设计过程、模型、图纸、程序代码开源，可编辑，易维护；其他单个设备指标参考项目附件技术要求。甲方组织内部评审及验收，验收合格后供方在验收报告单上盖章并由验收代表签字确认，其余方式不作为验收合格的凭据。
8. 其他技术、服务相关要求。
无
9. 评分办法（选择综合评分法时需提供）
（一）本次比选项目的评分方法为：综合评分。
（二）评分权重
	评分项目
	技术资信分（分）
	价格分（分）

	权重
	70
	30


1、价格分采用低价优先法计算，即满足采购文件要求且参与评审价格最低为评标基准价，其价格分为满分。其他报价供应商的价格分按照下列公式计算：
价格分=（基准价/报价）×价格权值×100
2、合格供应商评标综合得分=价格分+技术资信分。
3、报价要求：本次采购设有预算（最高限价），报价超出预算价的报价文件作无效处理。
10. 合同模板：
[bookmark: _Hlt179969086][bookmark: _Hlt179969085]如无特殊情况使用学校统一模板即可。文稿详见采购中心-下载中心-哈尔滨工业大学货物（服务）采购合同（模板）哈尔滨工业大学招标与采购管理中心 (hit.edu.cn)。
